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1 — OBECNA VAROVANI

A VAROVANI! Pred instalaci vyrobku je nezbytné predist si dokument zabyvajici se OBECNYMI
BEZPECNOSTNIMI VAROVANIMI, ktery je soucasti dodavky vyrobku. Dokument 6-1620001.
Doplrikovy list Ize rovnéz stahnout z www.allmatic.com.

2 - VYBER MOTORU

A VAROVANI! Pied spusténim rozpoznavani tahti, zapamatovani vysiladi nebo provadénim jiného nastaveni je
nutné vybrat pouzivany zplsob motorizace za Ucelem optimalizace provozu BIOS1 24,

PRISTUP DO ROZSIRENEHO HLASOVEH@MENU dF F. vyberte hodnotu pfislusnou pro ovladany motor a
provedte reset dokon¢enim odpoctu na displeji. Viz tabulka na str. 20.

Procedura probiha nasledovné, v pfikladu je zvolen motor KALOS XL (1):

VAROVANI! V ramci procedury dojde k obnové hodnot tovamiho nastaveni a ztraté véech viastnich nastaveni.
Nedojde k zméné amplitudy naprogramovanych tah( a zapamatovanych vysilacu.

0 | OSTATNi MOTORY (PROVEDTE NUTNA PRIZPUSOBENI)
/' KALOS XL / MOVEO

¢ | KALOS 70

3 | KALOS 110

4 |SIM

5  KALOS XL FAST

up DOWN
MENU

rilasciare per un istante
uvolnéte na maly okamzik
relachez pendant un moment
suelte por un rato

bir an igin serbest birakmak
kort vrijgeven
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Ridici jednotka BIOS1 24V je vhodna pro montéZ s 1 motorem na stejnosmérné napéti 24 V a zatizeni 10 A. Ovladani tohoto zafizeni je diky
displejovému rozhrani s 4 tlacitky snadné a intuitivni. Ridici jednotka umozZiiuje pfesné sefizovani vSech parametrl. Ridici jednotka si dokaze
zapamatovat az 1000 vysilacl (vnéjsi pamét) s funkcemi krok za krokem, Eastecného otevirani nebo otevirani a zavirani. Soucasti dodavky
jsou vstupy pro otviraci a zaviraci fotoburiky , bezpe¢nostni listu (mechanicky nebo odporovy), koncové spinace a tlacitka funkce krok za
krokem, caste¢ného otevirani, otevieni, zavfeni a zastaveni. Soucasti vystupl je blikajici svetlo na 24 V AC, stropni svétio/svétlo otevfené

automatizace na 24 V AC a zdroj 24 V DC pro pfisluSenstvi. Lze vyuzit téz pfidavné baterie v pfipadé, kdy je nutné docasné zajistit
provoz pfi nedostateCném napajeni.
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3.1 - HLAVNI SOUCASTI / PRIPOJENI
1. Pojistka 1: T 10A ochranna pojistka motoru. 13. Konektor externi paméti.
2. Pfipojeni napajeni motoru. 14. Konektor modulu Bluetooth.
3. Pfipojeni transformatoru. 15. Konektor radiového modulu.
4. Pojistka 3: T 2,5A ochranna pojistka 24 V AC vystupd. 16. Tlacitko DOWN - (DOLU).
5. Pfipojeni blikajiciho svétla 17. Tlaitko MENU.
6. Pripojeni stropniho svétla / svétla oteviené automatizace. 18. TLACITKO UP + (NAHORU).
7. Pfipojeni napéjeni fotobunék a 24 V DC pfisluSenstvi. 19. Tlacitko SS (Step-by-Step — Krok za krokem).
8. DIP SPINAC bezpetnostnich zafizeni 20. P¥ipojeni antény.
9. Pripojeni ovladacich a bezpe¢nostnich zafizeni. 21. Displej.
10. Signalni LED stavu vstupd. 22. LED indikator napajeni.
11. Konektor dopliikové karty R1. 23. Pojistka 2: F200mA ochranna pojistka pro 24 V DC.
12. Signalni LED radiového signalu. 24. Pfipojeni nabijeci karty baterie.
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3.2 - MODELY A TECHNICKE FUNKCE

KOD POPIS

12006685 Ridici jednotka BIOS1 24V pro jeden motor

60550058 Transformator 230/ 23 V AC 150 VA

12006730 Modul Bluetooth

12000760 Karta R1

12000780 Nabijeci karta baterie 24CBA

Napdjeni transformatoru 230 V AC 50-60 Hz
Ochranna pojistka transformatoru T1A

Napajeni BIOS1 24V 24 V AC 50-60 Hz
Maximalni sila vykonu motoru 240 W

Vystup blikajiciho svétla 24\ AC 25 W
Vystup stropniho svétla / svétla oteviené automatizace 24V AC 25 W
Napajeni pfislusenstvi 24 V DC 24VDC5W
Rédiovy pfijima¢ 433 MHz Rolling Code (plovouci kdd)
Zapamatovatelné vysilace 1000

Provozni teplota -10°C +55 °C

3.3 - SEZNAM DOPORUCENYCH KABELU

Nasledujici seznam obsahuje kabely doporucené pro pfipojovani rliznych zafizeni v standardnim systému.
Pouzité kabely museji byt vhodné pro dany typ instalace; napfiklad pro vnitfni instalace se doporuduje kabel typu HO3VV-F, zatimco HO7RN-
F je vhodny pro venkovni vyuZiti.

Pripojeni Kabel Maximalni délka
Pfivod napajeni 3x 1,5 mm2 20m *

Motor 2x15 mm? 20m*

Blikajici svétlo 2x0,5 mm?2 20m

Stropni svétlo / svétlo oteviené 2 x 0,5 mm? 20m
automatizace

Fotoburiky — vysilag 2 x 0,5 mm2 20m

Fotoburiky — pfijimac 4 x 0,5 mm? 20m
Bezpecnostni lista 2x0,5 mm?2 20m

Klicovy spina¢ 4x 0,5 mm2 20m

* Pokud je kabel del$i nez 20 m, musi mit vétsi primér a u jednotky automatizace musi byt nainstalovan systém bezp. uzemnéni.

3.4 - PREDBEZNA KONTROLA

- Brana se pohybuje bez zadrhavani.

Poznamka: Prvky brany museji odpovidat platnym standardim a

zakondm. Automatické ovladani dvefilbrany lze pouzivat pouze

tehdy, je-li v dobrém stavu a splfiuje podminky normy EN 12604.

- KFidlo dvefi/brany nesmi mit prichod pro chodce. V opatném pfipadé
je nutné pfijmout odpovidajici opatfeni v souladu s normou EN
12453 (napf.: zabranit chodu motoru béhem otevfeni priichodu pro
chodce, nainstalovat bezpecnostni mikrospinaC pfipojeny k
ovlddacimu panelu).

- Kromé elektrickych nebo mechanickych koncovych spinaci pro
obsluhu musi byt souc€asti instalace téZ pevna mechanicka
zarazedla, ktera branu zastavi v pfipadé neocekavaného funkéniho
selhani téchto koncovych spinacl. Z tohoto divodu musi byt
mechanicka zarazedla dostate¢né velka, aby zadrzela polohovou i
pohybovou energii vytvafenou branou (A) (Obr. 2).

Vodici lifta musi byt vybavena mechanickymi zardZkami na obou
svych koncich (A) (Obr. 2).

50 min

- Sloupy brany museji mit na vrcholcich vodici listy proti vykolejeni (Obr. 3),
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(" aby nedoslo k nechténému uvolnéni brany.
Poznamka: Vyhnéte se mechanickym zarazkam typu uvedeného na Obr. 3.
Na vrSku brany nesméji byt zadné mechanické zarazky, nebot tyto
zarazky nejsou dostatecné bezpecné.

Instalacni dily vyhovujici standardu EN 12453

POUZITi ZARAZKY

TYP PRIKAZU Zaskolené osoby . .
(mimo vefejné (VZ:%K?]E”TOZT]O[;V Neomezené pouZziti
plochy*) ine plochy
s lidskou obsluhou A B nemozné
s V|d|EeInyr’n| |anuIsy CneboE Cnebo E CaDneboE
(napf. snimac)
s neviditelnymi
impulsy (napf. Cnebo E CaDneboE CaDneboE
dalkové ovladani)
automaticky CaDneboE CaDneboE CaDneboE

* typickym pfikladem jsou tyto zarazky, které nejsou za zadnych okolnosti

pfistupné okolnim osobam

A: Prikazové tlagitko s lidskou obsluhou (tedy v provozu po dobu jeho aktivace).

B: Kli¢ovy spina€ s lidskou obsluhou.

C: Nastavitelny vykon motoru.

D: Bezpecnostni prouzky a/nebo dalsi bezpe€nostni zafizeni udrzujici taznou silu v
mezich predpisu EN12453 — Priloha A.

E: Fotoburiky.

VARO\[ANj — Pfed jakymkoliv zapojovanim dobfe zkontrolujte, zda neni ovl. jednotka zapnuta.
DIP SPINAC BEZPECNOSTNICH ZARIZENI: Nastavenim na ,ON” vypnete vstupy LISTA, PH2, PH1 a

STOP.
Odstrariuje nutnost pfemosténi vstupt svorkovnice.
VAROVANI - pii zapnuti DIP spinace jsou bezpe€nostni zarizeni vypnuta.
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4.1 - SEZNAM SVORKOVNIC A KONEKTORU

Cislo Nazev Popis

1-2 BLIKAC Vystup blikajiciho svétla na 24 V AC. Pouzijte blikajici svétlo bez vlastni karty blikace 24
V AC max. 25 W.

3-4 OGL Vystup stropniho svétla / svétla oteviené automatizace na 24 V AC. Pouzijte svétlo 24 V
AC max. 25W.Funkce pomocného svétla a doba jeho aktivace se ovladaji z rozSifeného
menu FC 4 akcH. .

5 +24V DC Napajeni pfisluSenstvi +24 V DC. Pouziva se u pfijimacu fotobunék.

6 GND Napajeni pfislusenstvi 0 V DC.

VAROVANI - Ridici jednotka ma napajeci vykon az 200 mA (5W) pro pfislusenstvi 24 V
DC.

7 +24 V DC TX FOTO | Napdjeni pfisluSenstvi +24 V DC. Pouziva se u vysilacl fotobunék. Toto pfipojeni je nutné v
Dth'cr‘)adé pouZzivani testu fgtobunék. Test fotobunék Ize aktivovat z rozsifeného menu
IEFh. |

8 PE Pripojeni uzemnéni.

9-10 LISTA Vstup bezpecnostni listy (NC kontakt). Viherte typ pouzité bezpecnostni listy (mechanicka
necbo ‘odporova) z roz$ifeného menu Ed.i. a'zpasob aktivace z rozsifeného menu

Ed. .
VAROVANI - pfi DIP LISTA v poloze ,ON* je vstup vypnuty.

11-18 PH2 - COM Vstup oteviraci fotoburiky (NC kontakt). Fotoburfika se muze aktivovat kdykoli béhem
oteviréni automatizace a okamzité zastavit pohyb; automatizace bude pokraCovat v
otevirani po uvolnéni paprsku fotobunky. V pfipadé zasahu béhem zavirani (parametr
Ph.2. = 0) se automatizace zastavi a po uvolnéni paprsku zahaji otevirani. V polozce
rozSifené nabidky Ph.2., Ize nastavit chovani fotobufiky.

VAROVANI - pfi DIP PH2 v poloze ,ON* je vstup vypnuty.

12-18 PH1 - COM Vstup zaviraci fotoburiky (NC kontakt). Fotobufika se mize aktivovat kdykoliv béhem
zavirani automatizace, pohyb se okamZité zastavi a spusti v opatném sméru. Tato
fotoburika se neaktivuje b&hem otevirani.

V poloZce roz8ifené nabidky SP.h. Ize nastavit chovani fotoburky pfi uzaviené
automatizaci.
VAROVANI - pfi DIP PH1 v poloze ,ON* je vstup vypnuty.

13-18 STOP - COM Pfipojeni pfikazu STOP (NC kontakt). Vstup je klasifikovéan jako bezpecnostni zafizeni;
otevfeni kontaktu okamzité zastavi automatizaci, ktera zlstane blokovana az do
obnovenj stavu vstupniho kontaktu.

VAROVANI - pfi DIP STOP v poloze ,ON* je vstup vypnuty.

14 -18 OPEN - COM Pfipojeni tlaitka pfikazu OTEVRIT (NO kontakt).

15-18 CLOSE - COM Pfipojeni tladitka prikazu ZAVRIT (NO kontakt).

16 - 18 PED - COM Pripojeni tlaitka pfikazu CASTECNE OTEVRENI (NO kontakt).

17-18 SS-COM Pfipojeni tlacitka pfikazu KROK ZA KROKEM (NO kontakt).

18 COM Spole€ny pro bezpeénostni a pfikazové vstupy.

19-18 LS1-COM Pripojeni koncového spinace 1 (NC kontakt).

20-18 LS2 - COM Pfipojeni koncového spinace 2 (NC kontakt).

21 ANTENA Pripojeni antény

22 KRYT Pfipojeni opleteni antény.

23-24 MOTOR Pfipojeni motoru.

25-26 NABIJEC BATERIE | Pfipojeni nabijeci karty baterie.

Pro KLADNY pdl pouZijte svorku 25.
Pro ZAPORNY pol pouzijte svorku 26.

J3 Konektor modulu Bluetooth.

J4 Konektor externi paméti.

J5 Konektor dopliikové karty R1.

J7 Konektor napajeni z transformatoru.
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Stisknutim tlacitka ,DOWN” si mUZete na displeji pfe€ist nasledujici parametry. @
(o]
DISPLEJ POPIS
Zobrazeni stavu " 07.EL. ) Popis stavu fidici jednotky. Popis jednotiivych provoznich stavii najdete
v tabulce STAVY RIDICI JEDNOTKY.
Provedené operace, napf.: Pocet operaci: na displeji se stfidavé zobrazuiji tisice (bez teCek) a
02.0 (jednotka) / 001 (tisic), coz je 1020 cyklu. jednotky (s teCkami).

5.1 — STAV RIDICi JEDNOTKY

DISPLEJ POPIS
- Pohotovostni rezim — Automatizace uzaviena nebo po zapnuti fidici jednotky.
aP Faze otevirani.
L Faze uzavirani.
50 Automatizace zastavena uZivatelem béhem otevirani.
5L Automatizace zastavena uZivatelem béhem zavirani.
HA Automatizace zastavena vnéjsi udalosti (fotoburky, stop).
aP Automatizace otevfena bez automatického opétovného zavfeni.
FE Automatizace oteviena do pozice ¢asteCného otevieni bez automatického opétovného zavieni.
~kc Automatizace otevfena s automatickym opétovnym zavienim; v poslednich 10 s bude pomi¢ka nahrazena
odpoctem.
e Automatizace otevfena do pozice ¢aste¢ného otevieni s automatickym opé&tovnym zavienim; v poslednich 10 s
gl bude poml¢ka nahrazena odpoctem.

5.2 — SIGNALIZACE BEHEM CINNOSTI

DISPLEJ POPIS
rAd Zobrazuje se béhem rozpoznavani vysilagu.
don Zobrazuje se pfi zapamatovani nového vysilace nebo na konci resetu.
Fnd Zobrazuje se pfi pouZiti kli¢e jiz zapamatovaného vysilace.
CLr Zobrazuje se pfi smazani vysilaCe.
LOP Zobrazuje se béhem rozpoznavani tahu a signalizuje otevirani automatizace Fidici jednotkou.
LCL Zobrazuje se béhem rozpoznavani tahu a signalizuje zavirani automatizace fidici jednotkou.
L=~ Zobrazuje se b&hem rozpoznavani tahl v pfipadé aktivace bezpec¢nostnich zafizeni.
SEE Zobrazuje se b&hem funkce zobrazeni mista v paméti, pokud Fidici jednotka ¢eka na pfenosovy signal.
nok Zobrazuje se béhem funkce zobrazeni mista v paméti, pokud vysila¢ neni v paméti uloZen.
Eollt Zobrazuje se pii ukonceni funkce zobrazeni mista v paméti fidici jednotkou kvuli neaktivité.
Snd Zobrazuje se béhem prvniho sparovani s Bluetooth zafizenim.
c-- Zobrazuje se pii pfipojeni Fidici jednotky k Bluetooth zafizeni.
L =" Zobrazuije se pfi odpojeni Bluetooth zafizeni od fidici jednotky.
Pal'Er

Zobrazuje se pfi nedostateCném napajeni.

6-1622400rev. 6 11/03/2021
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5.3 — SIGNALIZACE ZAVAD

DISPLEJ POPIS
EniE Chyba paméti: externi pamét neni nainstalovana, nebo nebyla rozpoznana.
EEx Chyba paméti béhem zapisu: hodnota x je Cislo 1 az 6. V pfipadé chyby kontaktujte technickou pomoc.
ELS Chyby koncovych spinacu: jsou najednou v €innosti koncové spinace otevieni i zavreni.
EFD Aktivace snimace narazu.
EEd Aktivace bezpecnostni listy.
EPh Porucha Cinnosti fotobunék.
Eth Aktivace tepelné ochrany fidici jednotky.
FUL Externi pamét je pIna.
Err Chyba paméti béhem operace prohlizeni mista v paméti nebo zruSeni jednotlivého vysilace.

POZN. — Chyba zUstane na displeii zobrazena az do stisknuti tiaCitka ,DOWN” nebo do zadani jiného pfikazu.
VAROVANI - obnovu z chyby EEX je nutné provést jednim z 3 tlagitek Fidici jednotky (UP, MENU nebo DOWN).

VAROVANI! Pokud se pfivodni pojistka pfi zablokovaném motoru spali, zkontrolujte prahovou hodnotu aktivace aktualiniho snimade.
Spravné nastaveni parametr( SEN a SEL omezuje moznost pfipadného selhani pojistky pfivodniho napajeni. Aby nedoslo k aktivaci pFivodni

pojistky v pfipadé zablokovani motoru, je vhodné pouzit u pfekazky funkci obraceni.

5.4 — SIGNALNi LED

RADIO
0

O ooooooOood O i

—USTA  PH2 PH1 STOP OPEN CLOSE PED SS COMLS1LS2
‘9‘10‘11‘12‘13‘14‘15‘16‘17‘18‘19‘20‘ OBR. 5
LED BARVA POPIS
LISTA CERVENA Bezpe&nostni signalizace, LED normainé zapnuta.
PH2 CERVENA Bezpelnostni signalizace, LED norméiné zapnuta.
PH1 CERVENA Bezpeénostni signalizace, LED normainé zapnuta.
STOP CERVENA Bezpec&nostni signalizace, LED normalné zapnuta.
OPEN ZELENA LED normalné vypnuta. Zapne se stisknutim tlacitka.
CLOSE ZELENA LED normalné vypnuta. Zapne se stisknutim tlaitka.
PED ZELENA LED normalné vypnuta. Zapne se stisknutim tlacitka.
SS ZELENA LED normalné vypnuta. Zapne se stisknutim tlaitka.
LS1 CERVENA LED je zapnuta, pokud neni koncovy spinaé aktivovan.
LS2 CERVENA LED je zapnuta, pokud neni koncovy spinac¢ aktivovan.
RADIO CERVENA LED je zapnuta pfi radiovém pienosu nebo rusen.
POWER ON ZELENA LED normalné zapnuta. Ukazuje pfitomnost aktivniho napéjeni.
8/20 ,@ ITA [ CZ | FRA| ESP | NLD 6-1622400rev.6  11/03/2021




Rozpoznani vysilace Ize zapnout tlaCitkem ,UP” na fidici jednotce nebo skrytym tlacitkem jiz zapamatovaného vysilace.
Ridici jednotka BIOS1 24V si dokaze zapamatovat azZ 4 funkce a tladitka dalkového ovladani. BEhem procedury rozpoznavani popsané v
odstavci 6.1 se ukladaji jednotliva tlaCitka. Pro pfifazeni vsech moznych funkci je tedy nutné proveést 4 cykly rozpoznani.

Funkce budou pfifazeny v tomto pofadi:

1. 1. zapamatované tlacitko: Funkce STEP-BY-STEP (KROK ZA KROKEM)
2. 2. zapamatované tlagitko: Funkce CASTECNE OTEVRENI.

3. 3. zapamatované tlacitko: Funkce OPEN (OTEVRIT)

4. 4. zapamatované tlagitko Funkce CLOSE (ZAVRIT).

6.1 - ROZPOZNANI VYSILACE

Zkontrolujte, zda na desce neni aktivni menu programovani.
1. Pro odchod z menu stisknéte kratce tlacitko ,MENU," dokud se na displeji
nezobrazi stav fidici jednotky.

uP DOWN

(o] = [o]

ES

nebo F7d (vysilag je jiz ulozen v paméti).

up DOWN Bhkaé
MENU N e T
2 Stisknéte a uvolnéte tlacitko ,UP". Na displeji se zobrazi r a > _/O\_ ~Bd
blika€ se zapne nepferuSovanym svétlem. SS o
Nepreru$o-
vané svétlo
=
3. Na dalkovém ovladadi stisknéte béhem 10 s tladitko uréené k Q
zapamatovani.
D I(I THLLLIEELIEE IR LI
4 il 1d byl proces zapamatovani uspésny, na displeji se zobrazi don hebo

5 Po 2 s se na displeji zobrazi misto v paméti s ulozenym vysilaem
: (napf. 235).
6 Pro zapamatovani jiného tlacitka dalkového ovladani (nebo nového

vysilace) opakujte postup od bodu 2.

A VAROVANI - po 10 s neéinnosti se rozpoznavaci rezim fidici jednotky ukonéi (na displeji se zobrazi kaut| ).

ITA | CZ FRA
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6.2 - ROZPOZNANi POMOCIi SKRYTEHO TLACITKA NA JIZ ZAPAMATOVANEM VYSILACI

ﬁ: Blika¢
Je-li automatizace v klidu, zmacknéte pomoci sponky skryté tlacitko S
1. na jiz ulozeném vysilaci a rozsviti se blikajici svétlo: nyni muzete ulozit pa — ‘,Q:
nova tlagitka vysilace. /] S
- Neprerugovangé svétlo
=
2. Na dalkovém ovladadi stisknéte béhem 10 s tladitko uréené k Q
zapamatovani.
Blika¢ Blikac¢
N N
Pokud bylo uloZeni uspé3né, blika¢ 2x zablika (novy vysila¢) nebo 1x >C ). ()2
3. (jiz zapamatovany vysilac). /Q\ nebo /Q\
2 zablikani 1 zablikani
4 Pro zapamatovani jiného tlacitka dalkového ovladani (nebo nového
. vysilace) opakujte postup od bodu 1.

VAROVANI - po 10 s neéinnosti se rozpoznavaci rezim fidici jednotky ukonéi (na displeji se zobrazi tait]).

6.3 — ZRUSENi JEDNOTLIVEHO VYSILACE

UP DOWN

Zkontrolujte, zda na desce neni aktivni menu programovani. E] o E]
1. Pro odchod z menu stisknéte kratce tlagitko ,MENU," dokud se na displeji

nezobrazi stav fidici jednotky. =

b Blika¢

Stisknéte a uvolnéte tladitko ,UP” nebo skryté tlacitko jiZ e O
2. zapamatovaného vysilace. Na displeji se zobrazi ~Ad : a blikajici svétlo —> ‘,Q: rAd

se nep‘ferU§0vané rOZSVI'tI' Ss k—1 IBINERIARE (N R IAE AR

E Nepferu$o-
vané svétlo
3 Stisknéte skryté tladitko a b&hem 10 s rovnéz 1. tladitko vysilace, ktery
: chcete vymazat.
Blikac¢
ININANINAN AN Any| \ | /

4 | Pokud bylo vymazani ispésné, na displeji se zobrazi °L” ¢ a blikaé 4x CLr nebo :Qi

Zabliké. ININARINAN AN NIAnN ANy /5\

4 zablikani
5 Po 2 s se na displeji zobrazi misto v paméti s vymazanym vysilacem
: (napf. 235).
VAROVANI - po 10 s neéinnosti se rozpoznavaci rezim fidici jednotky ukonéi (na displeji se zobrazi *°“*).
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POZN. - zkontrolujte v rozSifeném menu 4 F [ .(kapitola 9), zda je vybrany typ motoru spravny, a to jesté pred spusténim procesu rozpoznani.
PFi prvnim spusténi je nutné provést rozpoznani tahu a nastavit tak jeho délku i jednotliva zpomaleni. Po této proceduie je
instalace dokoncCena. Pro vlastni nastaveni automatizace postupujte podle kapitoly 8.

VAROVANI - Zkontrolujte, zda jsou koncové spinace pfipojeny a spravné nastaveny.

— A =Usek s béZnou rychlosti.

OBR. 6 E B = Usek se zpomalovaci rychlosti.
Aktivace koncového m Aktivace C = oblast pretazeni (pohyb pfi zpomalovaci rychlosti,
spinace T koncového pokud je zpomaleni zapnuto).
:E Spinace D = oblast aktivace amperometrického snimade s
= obracenim pohybu (detekuje pfekazku).
D E = oblast aktivace amperometrického snimale se

7.1 - ZAKLADNi NASTAVENI TAHU

H .(_,I . zastavenim pohybu a nastavenim dosazené pozice jako
- % pozice konec¢ného zavfeni/otevieni (oblast
resynchronizace).

Zkontrolujte, zda jsou kon. spinace pfipojeny a spravné nastaveny.
Provedte pomoci menu kontrolu a v pfipadé potieby pfed rozpoznavanim
1. tahd nastaveni upravte.

Zpomaleni budou v nabidce nastavena se stejnou procentudlni vysi
béhem otevirani i zavirani - *")

Odemknéte automatizaci a posurite ji doprostfed tahu
2. Stisknéte zaroven tlacitka ,UP“ a ,MENU" a drZte je stisknuta alespori 5
s, dokud se na displeji nezobrazi LOP.

[
Lu

UP DOWN
MENU
3 Pokud se automatizace béhem otevirani NEPOSUNUJE, stisknéte tlagitko E
. ,DOWN" pro zastaveni rozpoznavani. Na displeji se zobrazi L--. . > L=~
uP DOWN
Stisknutim  tlacitka ,SS” proceduru restartujete: automatizace E % E
4, provede fazi otevirdni za sniZzené rychlosti, dokud nedosahne
koncového spinace. V této fazi se na displeji zobrazi LOP. ﬁ

Po dosazeni koncového spinace otevirani prejde automatizace sama na
5. fazi zavirani za bézné rychlosti, dokud nedosahne koncového spinace
zavirani. V této fazi se na displeji zobrazi “--- .

IR RN R R R
[ ]
LLL

R RIS BRI B B

Po dosazeni koncového spinace zavirani pfejde automatizace sama na
6. fazi zavirdni za bé&Zné rychlosti, dokud nedosahne koncového Il Lo
spinaCe otevirani. V této fazi se na displeji zobrazi LOP.

7 Po dosazeni koncového spinace otevirani automatizace prejde na fazi
' zavieni za b&Zné rychlosti a se zpomalenimi nastavenymi v nabidce 1" - . |

[ ]
LLL

VAROVANI - v pfipadé aktivace bezpeénostniho zafizeni se rozpoznavani zastavi a na displeji se zobrazi L--.
Stisknutim tlacitka ,,.SS” opétovné spustite rozpoznavani od 4. bodu.
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7.2 - ROZSIRENE NASTAVENIi TAHU

Zkontrolujte, zda jsou konc. spinace pripojeny a spravné nastaveny.
Provedte pomoci menu kontrolu a v pfipadé potieby pfed rozpoznavanim
tahl nastaveni upravte. .

Zkontrolujte, zda jste nastavili polozku menu -5 =F.
Zpomaleni je tfeba nastavit béhem procedury rozpoznavani,
amplitudy pro jednotlivé sméry budou samostatné.

Odemknéte automatizaci a posurite ji doprostfed tahu

Stisknéte zaroven tlacitka ,UP“ a ,MENU" a drZte je stisknuta alespor 5
s, dokud se na displeji nezobrazi LOP.

Pokud se automatizace béhem otevirani NEPOSUNUJE, stisknéte tlacitko
,DOWN" pro zastaveni rozpoznavani. Na displeji se zobrazi L--.

L

Stisknutim  tladitka ,SS” proceduru restartujete: automatizace
provede fazi otevirdni za sniZzené rychlosti, dokud nedosahne
koncového spinace. V této fazi se na displeji zobrazi LOP.

Po dosaZeni koncového spinaCe otevirani automatizace sama piejde na
pohyb otevirani za b&Zné rychlosti. KdyZ automatizace dosahne pozice
zaCatku zpomalovani, zadejte pfikaz Krok za krokem (SS).

V této fazi se na displeji zobrazi “--- .

T AT T
P
LLL

(EEOETETIITIETILT

Automatizace pracuje pfi zpomalovaci rychlosti, dokud nedosahne
koncového spinace uzavieni. Automatizace sama prejde do faze
otevirani za b&zné rychlosti. V této fazi se na displeji zobrazi ‘L a
poté LOP.

IR AR
[ ]
LLL

Kdyz automatizace dosahne pozice zac¢atku zpomalovani, zadejte pfikaz
Krok za krokem (SS).
V této fazi se na displeji zobrazi LOP.

Automatizace pracuje pfi zpomalovaci rychlosti, dokud nedosahne
koncového spinace otevieni. V této fazi se na displeji zobrazi LOP.

Po dosazeni koncového spinace otevirani automatizace sama pfejde na
pohyb zavirani za bézné rychlosti s nastavenymi zpomalenimi.

VAROVANI - v pripadé aktivace bezpeénostniho zafizeni se rozpoznavani zastavi a na displeji se zobrazi L--.

Stisknutim tlacitka ,,.SS” opétovné spustite rozpoznavani od 4. bodu.
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Muzete vstoupit do ZAKLADNIHO MENU a zménit zde hlavni parametry Fidici jednotky.
Pro vstup do menu postupuijte podle pokyn( nize.
VAROVANI - po 2 min necinnosti se menu fidici jednotky automaticky ukongi.

P¥iklad pouziti a Uprav v ZAKLADNIM MENU

Zkontrolujte, zda na
desce nejste uvnitf
menu programovani

(stisknéte

tlacitko ,MENU").

eI

K-

m C - |

DOWN

uP
o] = [o

Pro vstup do Pomoci tlacitek ,UP”
zakladniho menu a ,DOWN" se
stisknéte a podrzte muzete  pohybovat

kratce tladitko ,MENU" mezi polozkami
alesporina 1s. menu.

T TTOATET IO

2!

T T TOATET T

&)

'3

| kb

=}
(=}
E‘E
4

Pro zadani

tladitko
alesporni
dokud

hodnota blikat.

na 1

%}El

polozky
stisknéte a podrzte
~MENU"

nezacne

]

Sl

Hodnotu zménite Pro uloZeni hodnoty Pomoaci tlacitek ,UP” Pro konec stisknéte
tlacitky ,UP” a stisknéte a podrzte a ,DOWN" se kratce tlacitko
,DOWN?”. tlacitko ,MENU" miZete  pohybovat ,MENU".
alesporina 1s. mezi polozkami
Pro konec bez ulozeni menu.
stisknéte kratce
tlacitko ,MENU".
VYCHOZI JEDNOT-
PARAMETRY POPIS HODNOTA MIN MAX KA
1 ECL Cas do automatického zavieni (0 = neaktivni). 0 0 900 s
2 Ekr Cas do automatického zavfeni po presunu (0 = neaktivni) 0 0 30 s
3 SEn Detekce prekédzky pfi b&Zné rychlosti (0 = neaktivni). 40 0 100 %
4 SEL Detekce prekazky pfi zpomaleni (O = neaktivni). 60 0 100 %
5 5Pn | B&Zna rychlost 100 50 100 %
6 5PL Rychlost pfi zpomaleni 50 10 100 %
Konfigurace Krok za krokem
0 = normalné (OP-ST-CL-ST-OP-ST...) (otevr.- stop — zavfit — stop - otev....)
SRS 1 = stfidavé STOP (OP-ST-CL-OP-ST-CL...)
7 2 = stfidavé (OP-CL-OP-CL...) 0 0 4
3 = bytovy dum — s ¢asovacem
4 = bytovy diim s okamzZitym automatickym zavienim
Po vypadku sité
8 T = 0 = Zadna akce 0 0 1
1 = zavfeni
6-1622400rev.6  11/03/2021 ,@ 13/20
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YCHOZI JEDNOT-

PARAMETRY POPIS HODNOTA MIN MAX KA

Amplituda zpomalovani
9 L&t P = pfizplisobeno béhem rozpoznavani 20 0 100 %
0...100% = procento drahy

10 RSL Protiskluz / Extra ¢as. 15 0 300 s

POZN. — parametry zvyraznéné $edé zavisi na vybraném motoru. V tabulce jsou uvedeny tdaje o VLASTNIM motoru. Vice informaci najdete v_

kapitole 11. ) o
1. CAS AUTOMATICKEHO ZAVRENI ELL

Aktivni, _kdyiée automatizace ve zcela oteviené poloze, se automatika po nékolika sekundach automaticky zavie EEL IV této fazi displej
zobrazuje -tC s blikajici pomickou, ktera bude béhem poslednich 10 sekund nahrazena odpocCitavanim. Prikaz k otevieni nebo aktivace
fotobunék restartuje pocitani.

2. CAS AUTOMATICKEHO ZAVRENi PO TRANSITU &

Pokud je ve fazi otevirani nebo ve zcela oteviené poloze paprsek fotobunék zakryty a uvolnény, automatika se automaticky uzavfe po t1r s,
kdyZ je dosaZeno zcela oteviené polohy. V této fazi displej zobrazuje-tC s blikajici pomickou, ktera bude béhem poslednich 10 s nahrazena
odpocitavanim.

3. DETEKCE PREKAZKY PRI BEZNE RYCHLOSTI |5~

Upravte citlivost pfekazky, abyste zajistili spravné fungovani automatizace, musi se zastavit, pokud existuje prekazka, ale také musi zajistit uplny
pohyb v nejhorSich podminkach (mimo zimu, vytvrzeni motor( atd.). Po nastaveni tohoto parametru se doporucuje provést kompletni pohyb
(otevirani a zavirani) pfed pokusem o detekci pfekazky.

NiZSi hodnoty odpovidaji vétSimu tahu na pfekazku.

Zasah do prekazky zastavi automatizaci a provede kratkou inverzi pohybu.

4. DETEKCE PREKAZKY PRI ZPOMALEN| SEL

Upravte citlivost pfekazky béhem zpomaleni, abyste zajistili spravné fungovani automatizace, musi se zastavit, pokud existuje pfekazka, ale také
musi zajistit upIny pohyb v nejhorsich podminkach (mimo zimu, vytvrzeni motor( atd.). Po nastaveni tohoto parametru se doporucuje provést
kompletni pohyb (otevirani a zavirani) pfed pokusem o detekci prekazky.

NiZSi hodnoty odpovidaji vétSimu tahu na prekazku.

Zasah do prekazky zastavi automatizaci a provede kratkou inverzi pohybu.

5. BEZNA RYCHLOST *™"

Upravte rychlost chodu, abyste zajistili spravné fungovani automatizace. Je mozné nastavit procento rychlosti mezi 50 % a 100 %. UPOZORNENI
- po zméné tohoto parametru je nutne provést noveé nastaveni drahy motoru.

6. RYCHLOST PRI ZPOMALEN| 5"t

Upravte rychlost zpomaleni, abyste zajistili spravné fungovani automatizace. Je mozné nastavit procento rychlosti mezi 10 % a 100 %

provozni rychlosti "

UPOZORNENI - po zméné tohoto parametru je nutné provést nové nastaveni drahy motoru.

7. KONFIGURACE KROK - KROK (SS)'3b3
Pro pfikaz SS je mozné nastavit 5 riznych pracovnich rezim:

»  5p5 = 0 normélni (OTEVRIT-STOP-ZAVRIT-STOP-OTEVRIT-STOP-ZAVRIT-...).

e  Typické fungovani krok za krokem. Béhem pohybu pfikaz SS zastavi automatizaci.

»  5p5 = 1 stfidany STOP (OTEVRIT-STOP-ZAVRIT-OTEVRIT-STOP-ZAVRIT-...).
Stfidava funkce s STOP bé&hem otevirani. Béhem oteviraci faze pfikaz SS zastavi automatizaci.

+  gp5 = 2 stfidavé (OTEVRIT-ZAVRIT-OTEVRIT-ZAVRIT-...).
UZivatel nem(Ze zastavit automatizaci b&hem pohybu pomoci pfikazu SS.
Pfikaz SS béhem pohybu pfevréti pohyb.

e g5 = 3 kondominium - ¢asovac.
Prikaz SS pouze otevie automatizaci. Pokud je automatizace zcela otevfena, pokud pfikaz pretrvava, fidici jednotka pocka do otevieni
kontaktu pfed zahajenim vypnuti automatického opé&tovného zapnuti (pokud je povoleno), dal3i pfikaz SS v této fazi restartuje vypnuti
automatického opétného zapnuti.

*  5p5 = 4 byt s okamzitym automatickym opétovnym zavienim.
Stejné jako kondominium - Casovac (pfedchozi bod), ale béhem odpocitavani prikaz SS zavfe automatizaci.
8. PO VYPADKU NAPAJENI &-F
Pokud se fidici jednotka zapne po vypadku napajeni, odviji se chovani této jednotky od parametru =-=
et = (0 zadna akce — kdyZ se fidici jednotka zapne, automatizace nevykonava az do prvniho pfikazu Zadny pohyb.
Prvnim pohybem je otevieni.
BE =1 uzavreni — po zapnuti provede fidici jednotka uzavfeni.
9. AMPLITUDA ZPOMALENi -~
Pomoci tohoto parametru je mozné provést Upravy amplitudy zpomaleni a pfipadné ji vypnout ( L3 =9 ). Pokud potiebujete presnéjsi nebo jiné
zpomaleni mezi otevienim a zavienim, Ize nastavit parametr L3 naP (pfizpGsobeno) a provést rozSifené rozpoznavani tahd, jehoz
soucasti jsou téz zacatky zpomaleni.
10. PROTISKLUZ/EXTRA CAS ™t

Tento parametr se pouziva, pokud motor proklouzne, fidici jednotka pfida k pohybu ASL sekund, aby byl zajistén uplny pohyb automatizace i
za nejhorSich podminek.
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Toto menu umozZiiuje nastavit nékteré parametry podrobnéj.
Pro vstup do ROZSIRENEHO MENU stisknéte a podrzte tlacitko ,MENU” alespori 5 s.
Pro zménu parametrd postupujte podle popisu ZAKLADNIHO MENU.

VAROVANI -

po 2 min necinnosti se menu fidici jednotky automaticky ukongéi.

E MENU

(o]

ss

(o]

DOWN

(o]

PARAMETRY

POPIS

VYCHOZI
HODNOTA

MIN

MAX

JEDNOT-

KA

Sn.n.

Rezim aktivace aktualniho snimace:

0 = vypnuto.

1 = Uplna (koncovy spinac a prekazka) 1

2 = pouze zjisténi pfekazky v kterémkoli bodé béhem tahu.
3 = pouze ukonceni pohybu v kterémkoli bodé béhem tahu. 1

Sl E.

Doba aktivace aktualniho snimace.

10

x 100 ms

Sdk.

Doba vypnuti aktualniho snimace béhem spusténi motoru.

15

30

x 100 ms

UrA.

Amplituda rampy zrychleni:

0...20 = amplituda rampy.
r = jednotlivy krok pri 50 % bézné rychlosti. 2
r = jednotlivy krok pfi 100 % bézné rychlosti. 2

10

20

x 35 ms

drA.

Amplituda rampy zpomaleni.

10

20

x 35 ms

SPh.

Cinnost zaviraci fotoburiky (PH1) pfi posunu z pozice uzavFeni:
0 = kontrola PH1.
1 = automatizace otevre i pfi zaclonéni PH1.

Ph2.

Cinnost oteviraci fotoburiky PH2
0 = aktivni pfi otevirani i zavirani.
1 = aktivni pouze pfi otevirani.

EPH.

Test fotobunék:

0 = vypnuto.

1 = zapnuta PH1.

2 = zapnuta PH2.

3 = zapnuta PH1 a PH2.

Edin.

Typ bezpecnostni listy:
0 = kontaktni (NC).
1 = odporova (8k2).

10

iEd.

ReZim &innosti bezpe&nostni listy:

0 = v ¢innosti pouze pfi zavirani s obracenim pohybu.

1 = zastavi automatizaci (otevirani i zavirani) a uvolni pfekazku
(kratké obraceni).

11

EEd.

Test bezpecnostni listy:
0 = vypnuto.
1 = zapnuto.

12

LP.o.

Castetné otevien.

30

100

%

13

EPL.

Doba automat. opétovného uzavieni po ¢aste€ném otevieni (0 =

vypnuto).

900

14

FPr.

ReZim vystupu blikace:
0 = bez preruseni
1 = blikani.

15

EP-.

Doba prebliknuti (0 = vypnuto).

10

16

Nastaveni stropniho svétla:

0 = na konci pohybu po dobu TC. .

1 = zapnuto pfi neuzavfené automatizaci + doba TC. .

2 = zapnuto béhem odpoctu ¢asovace (TC. .) stropniho svétla.
3 = zap./vyp. svétla oteviené automatizace

4 = svétlo oteviené automatizace s pravidelnym blikanim.

17

ECH.

Doba stropniho svétla.

180

18

dEA.

Mrtvy muz:
0 = vypnuto.
1 = zapnuto.

6-1622400rev. 6 11/03/2021
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VYCHoZI JEDNOT-
HooNoTA| MIN - [ MAX | ka

Prahova hodnota cykld pro poZzadavek na asistenci. Jakmile je limitu x 1000

19 SE.r. dosazeno, provedou se dal$i cykly pouze s rychlym blikanim 0 0 100 oykld

(pouze pfi zapnuti FPr ).

0 = vypnuto.

Nepretrzité blikani jako zadost o asistenci (provede se pouze pfi
zavfené automatizaci):

20 | SEF. 5T \ypnuto. 0 0 1

1 = zapnuto.

PARAMETRY POPIS

ReZim pouZiti vystupu R1 (zésuvny):
21 Al 0 = vystup se nepouziva. 1 0 1

! 1 = stropni svétlo (kopie vystupu fidici jednotky).
2 =ECOMODE.

22 P, Tlak motoru v uzaviené poloze. 2 0 0 480 min

23 e E. . Funkce mechanického uvolnéni motoru. 2 0 0 10 x50 ms
24 | SFE. | Funkce SOFT STOP 5 0 10 [x100 ms

Obnova vychozich nastaveni v zavislosti na typu motoru:
0 =VLASTNI

1 =KALOS XL / MOVEO

25 dEF. 2 =KALOS 70 0 0 B
3 =KALOS 110

4 =SIM

5= KALOS XL FAST

26 |ErS. ) Zobrazeni mista v paméti pro jednotlivy vysilac.

27 ErL. | Zrugeni jednotlivého vysilace.

ZruSeni vSech vysilacl. Zadejte Upravu parametru a drzte tlacitko
28 ErF. ,MENU*, na displeji se objevi ¢asovy odpocet a don na jeho konci.

29 | 2M.d. . Prvni parovani zafizeni Bluetooth s fidici jednotkou.
1VAROVANI - nepouzivejte u posuvnych motorui.

2Tyto hodnoty se pro posuvné motory nedoporucuiji.

POZN. — $edé zvyraznéné parametry se li§i podle vybraného motoru. V tabulce jsou uvedena data pro motor VLASTNI.
DalSi informace naleznete v kapitole 11.

1. REZIM AKTIVACE SNIMACE 5.
Muzete <ivvbrat ze 4 typ( aktivace aktualniho snimace, ktery zjiStuje zablokovani motoru:
e 5wk =0 snimat je vypnuty.
e 5nsi. =1 (plna ginnost: aktivace pfi zjisténi prekazky v centralni oblasti tahu a aktivace na konci pohybu v mistech blizko koncového
sBinaée. Nepouzivejte u posuvnych bran.
o nar. - =gnimac se aktivuje pouze pfi zjidténi pfekazky v kterékoli poloze.
° 5n.t. = snimad se aktivuje pouze na konci pohybu v kterékoli poloze. NepouZivejte u posuvnych bran.
2. DOBA AKTIVACE SNIMACE = £
Doba, po niz se aktivuje snimac¢ detekce zablokovani motoru (aktualni snimac) prekazkou.
3. DOBA VYPNUTI BEHEM SPUSTENi MOTORU oy T
Doba, po kterou jsou aktualni snimace béhem spusténi motoru vypnuté.
4. RAMPA ZRYCHLENI br-f. . .
Tento parametr umoznuje nastavit amplitudu rampy zrychleni béhem spusténi motoru. Cim je tato hodnota vysSi, tim bude rampa del$i. Pfi dr A,
=0 jsou rampy vypnuté a motor se spusti pfimo s béZnou nebo zpomalovaci rychlosti v zavislosti na pozici v ramci tahu.
Kromé Ciselnych hodnot mate na vybér jesté 2 dalSi moznosti:
. 337~ — motor se spusti na 50 % své b&Zné rychlostina 0,6 s.
. 35.7- _ motor se spusti na 100 % své b&Zné rychlosti na 0,6 s.
5. RAMPA ZPOMALENi &
Tento parametr umoZfiuje nastavit amplitudu rampy zpomaleni z b&zné rychlosti na zpomalovaci rychlost. Cim je tato hodnota vy3si, tim
bude rampa delsi.
6. CINNOST PH1 Z POZICE UZAVRENI 5fh.
Cinnost zaviraci fotoburiky je nasledujici:
e Uzavieni: okamzité obraceni pohybu.
e Otevieni z mezilehlé polohy : Z&dna aktivita.
e Otevfeni z uzaviené polohy:
0 .h. =0 automatizace se nepohybuje, pokud je paprsek PH1 pferusen.
gf .h. =1 automatizace se pohybuje, dokud je paprsek PH1 pferusen. )
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(7. GINNOST PH2 h. Ph2. A
Cinnost oteviraci fotobunky je nasleduijici:
e Otevfeni: zastavi posun a vycka az do uvolnéni paprsku, poté pokracuje v otevirani.
e Zavieni:

- Ph.2 = 0 zastavi posun a vycka az do uvolnéni paprsku, poté pokracuje v otevirani.

- Ph2 =1 Zadna aktivace.
8. TEST FOTOBUNKY EF.h.
Zapnutim této funkce provede Fidici jednotka pfed kazdym pfechodem z klidového rezimu do pohybu funkéni kontrolu fotobunék. Kontrola
neprobéhne v pfipadé rychlého pohybu po aktivaci bezpe¢nostniho zafizeni. Postupuijte podle odstavce 4.1 o pfipojeni fotobunék.
9. TYPBEZPECNOSTNI LISTY Ed.i.

Ridici jednotka dokaze pracovat s dvéma riiznymi typy bezpe&nostnich list:
° Ed.w. = 0 mechanicka s normalné uzavrenym kontaktem.

e  Ed. =1 odporova lista 8,2 K.

10. REZIM CINNOSTI BEZPECNOSTNI LISTY . (£.d

Aby bylo mozné nainstalovat bezpecnostni liSty v obou smérech pohybu, mate na vybér z 2 riznych rezim( ¢innosti:

° E.d.:= Qv ¢innosti pouze pfi zavirani s obracenim pohybu.

° E.d.:= 1 oba sméry pohybu, zastaveni a kratké obraceni pro uvolnéni prekazky.

11. TEST BEZPECNOSTNI LISTY EE.d.

Zapnutim této funkce provede fidici jednotka funkéni kontrolu bezpeénostni listy. Tato funkce se pouziva, pokud ma lista pfipojena k Fidici
jednotce elektronicky samotest (napf. radiova lista R.CO.0). Pfipojte testovaci kontakt listy k napajeni vysilace fotobunék (odstavec 4.1) a
zapnéte samotest pfi nizkém napéti 0 V DC (ohledné kompatibility se Fidte pokyny k bezpe€nostni listé pro elektronicke samotesty).
12. CASTECNE OTEVREN| -"-=.

Castetné otevreni Ize provést pouze pfi startu z uzavfené polohy. Parametr nastavuje otevieni jako procentudini hodnotu celk. tahu.

13. DOBA AUTOMATICKEHO OPETOVNEHO UZAVRENI PO CATEGNEM OTEVREN] EF.L-

Aktivni, pokud je arutomatizace v poloze ¢aste€ného otevieni, automaticky se uzavie po ERL. 5.V této fazi se na
displeji zobrazi “El'g blikajici pomlI&kou, kterou béhem poslednich 10 s nahradi odpocet.

14. REZIM VYSTUPU BLIKAJICIHO SVETLA FF-.

U vystuou blikace mate na vybér z 2 rdznych rezimd €innosti:

e FFr. =0 nepferusovany vystup. Bude nutné pfipajit blikajici svétlo (B.RO LIGHT 24 V AC).

o FP-. . =1 vystup blikajiciho svétla. Bude nutné pfipojit nepferuSované svitici blikac (B.RO LIGHT FIX 24 V AC).

15. DOBA PREDBLIKNUTI £7
Predbliknuti pfed kazdym pohybem v obou smérech, P g predblikani.

16. NASTAVENi STROPNIHO SVETLA ©
R|d|C| iednotka ma 4 r(izné rezimy Cinnosti stropnlho svétla:
o FLH. =0 svétlo se vypne na konci pohybu po === s.

£.4. =1 svétlo se vypne pouze pfi uzaviené automatizaci po tC.y. s EL 4.

£4. =2 rozsviceno po dobu 54 s od zag. pohybu nezavisle na stavu automatlzace (svétlo se muze vanout pfed dok. pohybu).
.c[ 4. =3 svétlo oteviené automatizace — svétlo se vypne ihned poté, co automatizace dosahne polohy uzavfeni.
FL.4. = 4 svétlo oteviené automatizace s pravidelnym blikanim:

— Otevieni: pomalé blikani.

— Uzavfeni: rychlé blikéni

— Otevieno: svétlo zapnuté

— Uzavfeno: svétlo vypnuté.

— Zastaveno: 2x bliknuti + dlouha prodleva + 2x bliknuti + dlouha prodleva +...
17. DOBA STROPNIHO SVETLA Et3-
Doba aktivace stropnl'ho svétla.
18. MRTVY MUZ . cEA.
Béhem Cinnosti rezimu MRTVY MUZ se automatizace pohybuje pouze pfi trvalém pfikazu.
Povoleneé prikazy jsou OTEVRIT a ZAVRIT. SS ani PED nejsou povoleny. Béhem ¢innosti mrtvého muze jsou vypnuty vSechny automaticke pohyby,
jako je napf. kratké nebo celkové obraceni. Vechna bezpelnostni zafizeni s vyjimkou STOP jsou vypnuta.
19. NASTAVENi PRAHOVE HODNOTY CYKLU PRO POZADAVEK NA ASISTENCI 3£

Lze r;gstawt oo;:et cykll pfed poZadavkem na asistenci. Jakmile je limitu dosazeno, provedou se dalSi cykly pouze s rychlym blikanim (pouze
pfi r.=

20. NEPRETRZITE BLIKAJICi SVETLO JAKO ZADOST O ASISTENCI 5E.F.

Po dosazeni  .f. limitu bude blikajici svétlo blikat i pfi zaviené automatizaci jako pfiznak poZzadavku na asistenci.
21. REZIM POUZITi VYSTUPU R1 ! ...

Tento parametr umoznuje zvolit rezim €innosti karty R1 (volitelné):

e rlun =0 vystup je vypnuty.
e i =1 Stropni svétio: kontakt NO (bez napéti) karty R1 mé stejny reZim innosti, jako mé vystup OGL.
e ri.w =2 Ecomode: aktivuje funkci ECOMODE, pfi¢emz kontakt NO pro kartu R1 se pouZije pro odpojeni pfivodu napajeni od 24 V DC

prislusenstvi. Viz kapitola 10.
22. TLAK MOTORU V UZAVRENE POLOZE ' F.r.
Tato funkce se pouziva pro udrzeni tlaku motor na mechanické zarazce, provadi se pouze pfi uzaviené automatizaci.
Ridici jednotka bude po dobu 1
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(min zavirat kazdych ;p - min za ucelem zachovani tlaku na mechanickych zarazkach.
VAROVANI - Nepouzwejte u posuvnych bran.

23. MECHANICKE UVOLNENj " £-

Funkce mechanického uvolnéni motoru: je uZitetna u motori s odemcenim ruéniho pohybu, ktery mize zustat uzamceny v disledku tlaku
motoru na mechanickou zardZku. Pokud motor narazi na mechanickou zarazku (oteviraci ¢i zaviraci), provede kratké obraceni na dobu

nrlE.
x 50 ms.
POZN. — se zapnutou funkci “£.2. (tlak motoru v uzaviené poloze) probéhne mechanické uvolnéni pouze pfi prvnim
umisténi mechanickeé zarazkv
VAROVANI - Nepouzivejte u posuvnych bran.

24, FUNKCE SOFT STOP =t

Pomoci parametru Ft Ize zastavit branu jemnym zptisobem. Tato &innost probiha u véech pFikazd typu krok za krokem a zastaveni. 57k
definuje jemné zastaveni i v pfipadé aktivace bezpecnostniho zafizeni s vyjimkou zasahu bezpe€nostni listy (EDGE) nebo v pfipadé aktivace
fotoburiky PH1.

25. OBNOVA VYCHOZICH NASTAVENI. dE.F.

Polozka nabidky o F. umozZfiuje obnovit vychozi nastaveni fidici jednotky. Restart obnovi vSechny parametry zékladniho i rozSifeného
menu, ale nezméni zapamatované tahy.

Prejdéte na 95-F- | poté stisknéte a drte tlagitko ,MENU”, dokud se na displeji nezobrazi &islo (napt. 0), poté tlagitko

pustte. Pomoci tladitek ,UP“a ,DOWN* vyberte pouzivany motor:

o 0:VLASTNI

1: KALOS XL / MOVEO

2: KALOS 70

3: KALOS 110

4: SIM

5: KALOS XL FAST

Stisknéte a drzte tIaC|tko ,MENU", dokud €islo nepfestane blikat, pak tlagitko pustte. Stisknéte a drzte tlagitko ,MENU", na displeji se zobrazi
odpodet 80.473....40 ' nepoustéjte tladitko, dokud se na displeji neobjevi 7 ..

POZN. — pro zustem typu pouzivaného motoru prejdéte na poloZku menu dEF.  na displeji se stfidavé zobrazi %55+ a vybrany
motor. Pokud se parametr zméni (zalezi na typu motoru, viz kapitola 11), zobrazi se na displeji téZ pismeno ¢ (napf. C 1).

26. ZOBRAZENI MiSTA V PAMETI PRO JEDNOTLIVY VYSILAG £7-3-
Pomoci polozky menu Er-3. |ze zobrazit misto v paméti, kde je ulozen vysilac.
Pro provedeni funk~~ ~e pfesurite na =" a poté potvrdte stiskem klavesy ,MENU*. Drzte tlagitko ,MENU* stisknuté, dokud se na
displeji nezobrazi SEE, , pak tlagitko pustte.
V tuto chvili stisknéte tla&itko na zapamatovaném vysilaci (nedojde k aktivaci Zadného pfikazu). Na displeji se zobrazi:
e misto v paméti po dobu 2 s, pokud bylo uloZzeno;
e napis not po dobu 2 s, pokud neni ulozeno.
Po uplynuti 2 s se displej vrati na obrazovku *=E a bude mozné provést tuto funkci s jinym vysilacem.
Protukopéeni funkce stisknéte tlacitko ,MENU". V opacném pfipadé po 15 s bez pfenosu fidici jednotka funkci ukonéi a zobrazi se napis
ol
27. ZRUSENi JEDNOTLIVEHO VYSILACE ' Er.L.
Pomoci polozky menu ! Erl. je mozné vymazat jednotlivy vysila¢ z paméti.
Pro provedeni funkce se piesuiite na krl. a poté potvrdte stiskem klavesy ,MENU*. DrZte tlacitko ,MENU" stisknuté, dokud se na displeji. plezobrazi
0, pak tlagitko pustte. Vyberte misto v paméti pro vysilaé. Stisknéte a drzte tlagitko ,MENU’, dokud se na displeji nezobrazi " , pak
tlacitko pustte.
Pro ukonceni funkce stisknéte tlacitko ,MENU". Pokud se na displeji zobrazi napis RR , doSlo k problému s paméti (napf. prazdné misto nebo
odpojena pamét).
28. ZRUSENI VSECH VYSILACU ErF-
Pomoci poloiky menu E7-F- je mozné vymazat viechny zapamatované vysilace.

Pfejdéte na ErF ., pak drzte tlaitko ,MENU" stisknuté. dgkud se na dISp|eJI nezobrazi 0, pak tlacitko pustte. Znovu stisknéte a drzte
tlacitko ,MENU”, na displeji se zobrazi odpocet dil.d13.....d0 , hepoustéjte tlacitko, dokud se na displeji neobjevi don.

29. BLUETOOTH = -9
Polozka menu potfebna pro prvni sparovani zafizeni Android a fidici jednotky. Postup pfipojeni najdete v napovédé k aplikaci Android.
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Funkce ECOMODE umozriuje zvysit Zivotnost baterii v pfipadé vypadku sité.

Jak funkci zapnout;

=

uP DOWN

Zkontrolujte, zda na
uvnitf
programovani
kratce
tlagitko ,MENU"). Pro
menu
stisknéte a podrzte
,MENU"

desce nejste
menu
(stisknéte
vstup  do

tlacitko
alespofina 5 s.

ul

o/ = Lo Lo

Pomoci

i 1

P DOWN
MENU

o

i

tlacitek

up DOWN

Pro zadani polozky

,LUP”a ,DOWN” se stisknéte a podrzte
muzete pohybovat  tladitko  ,MENU”
mezi polozkami  alespon na 1 s,
menu. dokud nezacne
Vyberte polozku hodnota blikat.

uP

DOWN

o = o ‘gLJ o = o)

Hodnotu zménite
tlacitky ,UP” a
,DOWN".

;.E:—[[[H

up DOWN

Pro ulozeni
hodnoty stisknéte
a podrzte tlagitko
,MENU" alespori na
1s.

Pro konec stisknéte
kratce tlacitko
,MENU".

Pro spravné fungovani pfipojte kontakt karty R1 do série k pfislusenstvi 24 V DC, jak je zobrazeno na schématu nize.

B&hem doby ¢&innosti baterii fidici jednotka aktivuje motor se sniZzenou rychlosti (50 % nomindlni rychlosti) a v8echny prvky pfisludenstvi jsou

pnuté.

VAROVANI - v této situace NEJSOU bezpeénostni zafizeni AKTIVNI. Pro lep$i bezpeénost doporuéujeme presunout

automatizaci na viditelné misto.

Pokud béhem ¢€innosti baterii dojde k obnové napajeni, bude po 5 s (doba aktivace pfislusenstvi) ¢innost motoru obnovena na béznou

rychlost a bezpe€nostni zafizeni budou opét monitorovana.

£ b 2 baterie
Posuvna brana 12V 0,8 Ah | Pozn.. Pokud je tfeba provést déletrvajici operaci bez sitového napéjeni, mizete
—— —— pouzit baterie s vy3Si kapacitou.
Bez sitového napajeni po 2h| 8h
dobu:
Podminky: -I:l— OO T KRYT
<Hmotnost: 330 kg.| {] [ DISPLE) %@ 1
- Tah: 2.2m. pocet RELE I:IE © T T T
. -}Fal?s XL1 mo(t:or naSIednyCh 1 O 5 g dm\zfp‘ upP DOWN
= Teplota: 15 °C. cyklu 0 Q| st ’ ]
- Doba nabijeni Y oo™ o] ﬁ (o] 3
baterie > 120 h. [ Q
MOTOR QYI,) Z ?@. @@%)C) i‘ I |
F[ L A — P
T =] s & ° h u || . J
= & 3 2 -
TRANSFORMATOR 2 @ IS L | |
230V/ 24V 50 Hz 3 lT' I27g | RIA(D)lo
© ON DIP SPINAG u]
[ = )5 ||f000 c cccccaa o=
J — OGk=24vDC GND TxFota 12 BLIKAG p — USTA— PH2 PH1STOP OPEN CLOSE PED SS COM LS1 LS2
® @GI 112(3]4]5]|6 |7 1 819 ]10|11|12] 13| 14| 15| 16| 17|18 | 19| 20
@[|e f | ‘ - i ‘ f f T
o égg ggg ] t i é IRl
<mm N e lz g4 %% B = v‘i ) o? c? OT ?:T D = i
V50 Hz 53 82 z| 8 2R 2 £ “ 2= = g2 <
= D e
[ m 1 Vs
= ; @
R1 KARTA | % @
1 ! l
l l | B
| | CFEFE] [F] [EEREL) L
S Aty Pfijimag Vysila& R.C0.0 24CBA
PFinoieni k J5/ fotoburiky  fotoburiky pfijimac radiové KARTA
R e (FTALL7 nebo (FTALL7 nebo  bezpe&nostni
FTOO0/7)  FT00/7) listy OBR.7 |
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Ridici jednotka BIOS1 24V umozfiuje vybrat pouzity motor. To umozfiuje nastavit nékteré parametry jako vychozi pro optimaini &innost
rrl?l%tg Té uvedena tabulka s vychozimi hodnotami parametru pro jednotlivé motory.
VYCHOZi HODNOTY
MENU | DISPLEJ | KRATKY POPIS VLASTA K)A(t?S KALOS | KALOS | o, | KALOS
MOVEO 70 110 XL FAST

ZAKLADNI | SEN | Citlivost prekazky pi b&zné rychlosti 40 40 40 40 40 10
ZAKLADNI | SE L | Citlivost prekazky béhem zpomaleni 60 60 60 60 60 10
ZAKLADNI[ 5PN | B&zna rychlost. 100 100 100 100 100 100
ZAKLADNI| SFL | Rychlost zpomaleni. 50 50 50 50 50 65
ZAKLADNI| FASL | Protiskluz / Extra ¢as. 15 300 300 300 300 300
ROZSIRENE S E | Doba aktivace aktualniho snimace. 2 2 2 2 2 10
ROZSIRENH SdE agtt):ra/.ypnuti aktualniho snimace béhem spusténi 15 15 15 15 15 30
ROZSIRENH UrA | Amplituda rampy zrychleni. 10 10 10 10 10 10
ROZSIRENH drHA | Amplituda rampy zpomaleni. 10 10 10 10 10 10
ROZSIRENH dEF | Obnova vychozich nastaveni. 0 1 2 3 4 5
POZN. — Pro zji§téni typu pouzivaného motoru prejdéte na polozku meau  9EF - na displeii se stfidavé zobrazi &islo vybraného
motoru. Pokud se parametr zméni (zalezZi na typu motoru), zobrazi se Na displeji téZ pismeno ¢ (napf. ¢ 1).

V souladu s platnymi zékony je zaruka vyrobce platné od data vyraZzeného na vyrobku a je omezena na opravy nebo bezplatnou vyménu
soucasti uznanych vyrobcem jako vadné v dusledku Spatné kvality materidlu nebo vyrobnich vad. Zaruka se nevztahuje na Skody nebo
vady zplsobené vnéjSimi faktory, nespravnou UdrZzbou, pfetizenim, béznym opotfebenim, volbou nespravného vyrobku, chybami pfi
montazi nebo jinymi okolnostmi bez pficinéni vyrobce. Na nespravné pouzivané vyrobky se zaruéni lhita a opravy nevztahuji. Vytisténé
specifikace jsou pouze orientacni. Vyrobce nepfijima Zadnou zodpovédnost za omezeni rozsahu Cinnosti nebo selhani zplsobena prirodnimi
zasahy. Viyrobce je za Skody zplsobené osobam v dlsledku jakychkoli nehod zplisobenych nasimi vadnymi vyrobky zpusobily pouze tehdy, je-li
tato zodpovédnost definovana platnymi zakony.

Tento vyrobek je nedilnou soucasti systému automatizace, proto musi byt likvidovan jako jeho soucast. Demontazni Cinnosti na konci
Zivotnosti tohoto vyrobku museji provadét (stejné jako béhem instalace) kvalifikovani pracovnici. Vyrobek sestava z rliznych typd materiald:
nékteré jsou recyklovatelné, jiné je tfeba zlikvidovat. Nezapomerite se informovat 0 moznostech recyklace a likvidace v souladu se zakony
platnymi pro tuto kategorii vyrobki ve vaSem regionu.

UPOZORNENI! — nékteré éasti vyrobku mohou obsahovat znecistujici nebo nebezpeéné latky, které (v pfipadé uniku do

okolniho prostfedi) mohou zpusobit vazné Skody na Zivotnim prostfedi nebo zdravi obyvatel.

Tento vyrobek je zakézano likvidovat v ramci béZzného domovniho odpadu, jak je uvedeno na postrannim symbolu. Postupujte

proto podle pokyn( pro likvidaci a ,oddéleny sbér‘ v souladu s platnymi mistnimi pfedpisy, nebo vyrobek doructe zpét svému
I prodejci v ramci koupé nového obdobného vyrobku.

UPOZORNENI! - platné mistni pfedpisy mohou v pfipadé nespravné likvidace tohoto vyrobku ukladat vysoké sankce.

ALLMATIC S.r.l

32026 Borgo Valbelluna — Belluno - Italie

Via dell’Artigiano, n°1 — Z.A.

Tel. 0437 751175 - 751163 r.a.
http://www.allmatic.com — E-mail: info@allmatic.com
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