Senzor detekce vozidel
(model: TX2)

typ spoustéce

Uzivatelska prirucka
€ M. FE (
\



Upozornéni na autorska
prava

Dékujeme, Ze jste si vybrali na$ senzor detekce vozidel. Tento
druh senzoru je radarovy senzor s technologii mmWave s
presnou detekc a je iroce pouzivan v parkovacim primyslu.

Doporucuje se instalovat senzor na samostatny sloupek, aby
spustil otevireni zavory nebo spustil kameru pro zachyceni
Fidi¢ského pritkazu vozidla. Ize také pouZit s automatem na
jizdenky a dalsimi druhy aplikaci, jako je funkce spousténi s
vynikajici funkci rozpoznavani sméru.

Abyste zajistili co nejlepsi vykon senzoru, prectéte si pred
pouzitim peclivé tuto uzivatelskou pifrucku a poté jej
nainstalujte a nakonfigurujte piesné podle pokyni
uvedenych v této piirucce.

*+xspecifikace a design se mohou zménit bez predchoziho
upozornént.
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vod

Senzor detekce vozidel ITS-TX2 je uréen pro fizeni vjezdu a
vyjezdu z parkovisté nebo podzemni garédze.Mlize byt pouzit jako
spoustéci senzor, ktery miize presné ovladat otevieni a zavieni
ramene zavory spolupraci s hlavni Fidici deskou brany, oblast
detekce senzoru lIze konfigurovat pomoci mobilni aplikace pfes
Bluetooth, ve srovnani s tradi¢nimi detektory smycky je mnohem
pohodInéjsi a chytfejsi, mezitim neni tfeba zadné fezy. coz
vyrazné zlepSuje zkuSenosti zakaznikdi s vynikajicim vykonem a
konkurenceschopnymi néaklady.

Snima¢ je radarovy snima¢ s technologii milimetrovych vin s vysoce
integrovanym schématem SOC RF ¢Cipu, ktery se vyznacuje malymi
rozméry, nizkymi naklady, schopnosti pracovat za kazdého pocasi,
vysokou detekci, citlivosti, vysokou presnosti, snadnym ladénim a
instalaci, velmi dobrou stabilitou a spolehlivosti. Jedn& se o novy typ
detektoru, ktery muZe byt dokonalou alternativou smyckovych
detektorti.

Anténa senzoru je v provedeni MIMO, které umoznuje dobré
Uhlové rozliseni a vysokou piesnost méfeni Uhlu. Zpracovani
signdlu a Tidici jednotka pouzivaji dvoujadrovou architekturu
DSP+ARM. Diky kombinovanému optimalizaénimu navrhu softwaru
a hardwaru miZe tento vyrobek ptesné identifikovat a
vyhodnocovat cile prochéazejici oblasti ramene zavory a zabrénit
nehoddm typu "vozidlo nebo osoba zranéna" a "zévora neni
uzaviena”.
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2.Technické specifikace

Model: ITS-TX2

Detekéni vzdalenost 1-6m (pfednastaveno 3m)

Sitka detekce 0.5-1.5m (left) /0.5-
1.5m(right)

Pracovni frekvence 79GHz

Napéjeci napéti 9-24VDC/ (12VDC)/1A

Power < 2.5W

Vystup Relé NC

Rozhrani Bluetooth/RS485

Rozmér 107,9%73,6%17,2 mm

Cista hmotnost 104g

Hodnoceni skiné P55

Pracovni T° -40°C ~85°C

Délka kabelu m

Instalace instalace bariérové brany

Certifikace CE.FCC. RoHS




Vzhled snimace je zndzornén na obrazku 1. Hlavni viastnosti jsou:
® LED indikatory:

Dva indikatory LED na predni strané snimace.

Cervena LED dioda je indikatorem napajeni, pii zapnuti ziistane svitit.
Zelena LED dioda je signalizaéni, sviti, kdyZ jsou v oblasti detekce zjistény
piredmeéty, a zhasne, kdyZ se v oblasti Zadné piredméty nenachéazeji.

« Konfigurace detekéni oblasti:

vychozi detekéni délka senzoru v antikoliznim rezimu je 3 m vpiedu a 0,5 m vievo a
vpravo. vychozi detekéni délka senzoru ve spoustécim rezimu je 1,9 m vpiedu a 0,5 m
vlevo a vpravo.

Rizné oblasti detekce Ize konfigurovat prostednictvim mobilni aplikace APP nebo
ladliciho softwaru v notebooku.

® UloZeni a opétovné nacteni konfiguracnich parametri:

Konfiguraci, napiiklad oblast detekce, Ize automaticky ulozit a po vypnuti a
restartu senzoru se nactou nejnové&jsi konfiguraéni parametry.

- Aktualizace firmwaru:

Firmware Ize aktualizovat online prostiednictvim aplikace nebo RS-485, neni tieba
demontovat snima¢ a novy firmware je G¢inny pouhym restartovanim napéajent
snimace.

® Stabilni vykon:
Technologie milimetrovych vin je silna a funguje perfektné v naro¢nych podminkach,
jako jsou rtizné svételné podminky, dést, miha, snih a prach.
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Obrézek 1. vzhled (obrézek je pouze orientaéni)



4.Pokyny pro instalaci

Snimac¢ by mél byt instalovan na povrchu skiingé zévory a svisle k zemi.
Instalace musi probihat podle nize uvedenych krok:

Krok1. instala¢ni poloha

stojici ty¢
(pro senzor spousté)

60-70cm

Krok2. proces montéaze

gumové tésnéni senzoru montazni kovové tésnéni svazku

v/ vodi¢l 7ce
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5.Definice kabelového rozhrani
— Red
—— Cerné
—— Modra

— Bila
— Grey
— Orange
— Zelena
— Hnéda
— Fialova
Ne. ID kabelu Barva Popis
1 9~24V Cervena kladny pol
2 GND Cerna zaporny pol
3 B-/RX Bila RS485 B-
4 A+/TX Seda RS485 A+
5 NC1 Modra Normalné
zavieno1
6 NC1 Zelena Normalné
zavieno1
7 — Hnéda
8 — Fialova Nahradni
9 INPUT Orange
10 GND Zluty
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Snimac relé typu NC
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Ovladaci
deska zavory

E28

napéjeci zdroj 9-24VDC (piednostné 12V/1A)



6.Pokyny pro konfiguraci

Senzor Ize konfigurovat pomoci mobilni aplikace nebo poéitatového softwaru.
Konfigurace mobilni aplikace:

1 - stahnéte aplikaci do mobilniho telefonu, kiknéte na ikonu aplikace a
zobraz se uzivatelské rozhrani podle obréazku 2. Kliknéte na tlacitko PFipojit
zatizeni, které je zobrazeno na obrazku 3, vyberte spravny nazev radaru
vestavéného v Bluetooth a spust'te piipojent Bluetooth.

Nazev Bluetooth: "Radar ... " nebo " Mbit... "
uZivatelské heslo: 88888888.

Beds
Radar state
Work mode
Bluetooth adcress
Shetooth nam Chamgs )
oo Select Bluetooth device
Hardware ver Radar6(RSSI:0)
Firmware ver Radaroversea(RSSI:-61)

[ =R

Settngs  FWMgL  Terget

Obrézek 2 Obrazek 3



po Uspésném pripojeni vyberte typ senzoru, jak je
znézornéno na obrazku 4, a zadejte App(App rozhrani
jako na obrézku 5, 6,7,8,9).



Radar mode select

O Anti-collision

® Trigger[current select]

wher rezimu spoustént

—— - |
rorceecs [l vom

rin. Bt L.

[ 2]
g Target

nastaveni parametrit

Staws  Settings
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")) Rezim spousté (s funkci rozpoznani sméru)
AN

Work mode

Anticolision

Bluetooth addvess FCSBFAEBIGIF

Buetoothname  Radaroverses
Mardware ver a1

Fiemmwace ver ITS_AX200_010.1.5.0.220526_RC

| 5 2 &3

Stotus Setngs  FWMgL Torget

Uspésné se plipojit

Fiernware ver

ITS_AX220_010_1.5.0_220526_RC

Available firmware bin flies

Status  Settings

sprava frmwaru



Radar state Radar state

False alarm processing Product manual

APP manual

Read ra | Efror report

i Sensitivity '

oot posion @50 sarm has been [
Detect W.(R) l

Max. detect L. J

Min.Blind L. - 0.4m -

& B8 = B2 0 8 B =

Status Settings  FW.Mgt. Target —
o vy Status Settings FW.Mgt. Target

kontrola falednych poplachti dalsi funkce

V pravém hornim rohu se zobrazuji dalsi funkce, jako je zména
hesla, kontrola aktualizacf atd.
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Radar state

Read radar parameters

face to radar:

Sensitivity high ® both dhection
Trigger %
direction both direction O teft to right
select O right to left

oecrwis [l osm
Detect W.(R) - 0.5m
Max. detect L. B 2.7m
Min.Blind L. n 0.2m

Restora fas

trigger
sensor

both direction

CANCEL

& 8 2

Status  Settings  FW.Mgt.  Target

v rezimu spousténi ma senzor funkci rozpoznavani sméru pohybu.Mtize
detekovat oba sméry pohybu, nebo zprava doleva, nebo zleva doprava,
tuto funkci lze nastavit v aplikaci.
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select sensitivity mode select sensitivity mode
@ high O high
O low ® low

sl | | =%

person and vehicle both can be detected only vehicle be detected for triggering.
for triggering person up to 2 can not be detected

CANCEL  OK CANCEL  ©K

citlivost senzoru |ze nastavit také v aplikaci. vysoké citlivost detekuje viechny
cile v oblasti detekce a nizka citlivost detekuje pouze velké cile, jako je auto,
lidé mensi nez 2 nebudou také detekovani.
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’z)z\lTrigyermode(uﬁmciedion recognition feature)

CNCON

Installation Precautions:

to ensure normal performance a separate pole is highly suggested

for trigger mode use,
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Pred pouZitim senzoru si pozorné prectéte nasledujici pokyny:

® Zajistéte stabilni napéajeni, aby nedoslo k ovlivnéni wykonu snimace,
Doporucuje se pouzit samostatny napéjeci adaptér 12V /1A pro
napéjent.

o Pokud je povrch snimace pokiyty jinymi ptedméty (napf. kapkami vody,
snéhem, prachem atd.), které mohou oviivnit normalni provoz snimace,
je teba jej veas vycistit.

@ Pokud se v oblasti detekce zméni prostredi (napr. instalace vodiciho
sloupku, zmrzlinového kornoutu atd.), naucte se znovu zaznamenavat
prostiedi.

® V detekénim poli senzoru se nesmi nachézet zadné predméty (napf.
kovowy plot, billboard, kamera pro rozpoznédvani registratnich
znacek, zed' atd.), které by ovliviiovaly normaini provoz.

® Nedoporucuje se pouzivat snimac v jednom jizdnim pruhu, kde jsou
instalovany riizné typy zavor.

® pij viezdu a wyjezdu navésu, michacky betonu a dalsich vozidel s
podvozkem wysSim nez 1 m se doporucuje instalovat 2 senzory nebo
rameno zavory s dalkowym ovladanim.

@ Nedoporucuje se instalovat snima¢ na blativych cestach a za
extrémniho pocasi (dést, husté snézeni), které mohou ovlivnit stabilitu
provozu snimace.

o Nastavte rozsah detekce podle délky ramene zévory, obwykle je tento
rozsah o néco mensf nebo stejny jako délka ramene zavory, aby se
zabranilo detekci osob nebo predmétl snimacem pfi priichodu za
rameno zavory.

@ Prinahrévani a u€eni prostiedi se miize rameno typu plot/reklama pti
padu na zem otfast. provoz lze provést az poté, co rameno zcela
spadne.

® Znovu naucit pozadi Pokud dojde k odrazu paZe zptisobenému snimacem.
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® \/yska instalace snimace by méla byt 75-80 cm v piipadg, Ze se
primo pired snima¢em nachéazejf silné kovové rozptylovace, jako je
zpomalovaci péas (napf. Zelezné deska).

® Pouzitelné napajeni snimace : 9~24VDC. preferovany napéjeci
zdroj 12VV/1A nebo plipojeny k napajeni kamery 12/24VDC.

Pokud je pracovni prostiedi radaru zvlastni, kontaktujte nejprve dodavatele a
poté provedte instalaci podle jeho navrhii.

8.Bézné problémy

1-Q:Po instalaci se vZdy rozsviti zelené svétlo senzoru a
rameno zavory nespadne .
Odpovéd: Nové vylepsené reflektory v oblasti detekce
senzoru je tfeba odstranit ze zorného pole senzoru nebo
znovu proveést uceni pozadi.

2-Q: osoba stoji pired senzorem, zelené svétlo nesviti. Odpoveéd:
Snimac je aktivovan funkcf klasifikace chodec / vozidlo,
kdyZ vozidla spusti snima¢ a rozsviti se zelené svétlo,Snimac
pak miZe detekovat.

3-Q: Cerven kontrolka senzoru blika.
Odpoveéd: Doporutujeme pripojit dalsi napajeci adaptér 12V-1A.
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9.Balici seznam

Ne Dily MnoZstv]
i
1 Senzor 1
2 Matice M16 1
3 Tésneni 2
4 Svazek vodicit 1
5 Certifikat 1
6 UZivatelska pirucka 1

Mobilnf ladéni Aplikace ke staZent: (android a I0OS)

Google play
| E4

.Z\ Hledat " ISensor"

3

App Store
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